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Todo sistema
cartesiano esta
compuesto por dos
ejes que se cortan
perpendicularmente
en un punto
Llamado origen. Al
eje horizontal se le
conoce como
abscisa o eje de las
“X"Al eje vertical se
le conoce como
ordenada o eje de
las “y” . Existe un
semi eje positivo y
negativo para
ambos ejes.
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“ Ordenada negativa



| AN J |
Las cooﬁlenad'és o puntos se esct
como pares ordenados

(X;Y) Donde se escribe primero la
segundo la ordenada
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Radio Vector Es el segmento que une el origen con un
punto en eI plano

Considerando que el radio vector junto a las coordenadas
del punto forman un triangulo rectangulo. Podemos aplicar
el Teorema de Pitagoras para calcular uno de los valores
faltantes de la terna Pitagorica
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* Las funciones trigonomeétricas
basicas se definen como las
razones trigonomeétricas para un
triangulo rectangulo,segun
coincida su lado terminal con el
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FUNCIONES Tmeonommcas DE UN
ANGULO EN POSICION NORMAL

ERNOTS by e 7 e T 7

. Deciones de angulo:
Segun el sentido de giro:

positivo: Gira en contra de las
manecillas del reloj

negativo: gira a favor de las
manecillas del reloj

Angulo en posicién normal:

Es aquel que tiene su vértice en el origen y su lado
inicial comc1de con el e]e posmvo de las abscisas o “x”
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FUNCIONES TRIGONOMETRICAS DE UN ANGULO ‘-
EN POSICION NORMAL
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SIGNO DE LAS FUNCIONES
TRIGONOMETRICAS SEGUN
CUADRANT

(- X,+Y) (+ X ,+Y)

(-XI-Y) (+XI_Y)




RELACION ENTRE RADIANES Y GRADOS o

* Los angulos pueden medirse en grados io radianes. Por lo
tanto, se hace necesario el dominio de ambas unidas de

medida.

* Transformacion de Grados a Radianes. Para transformar de
grados a radianes se debe multiplicar por

* Transformaciéon de radianes a grados: Para transformar de
radianes a grados se debe multiplicar por:
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FUNCIONES TRIGONOMETRICAS DE UN ANGULO
MAYOR DE 90 EN TERMINOS DE UN ANGULO

DET AMNTANAN AT\

Definicion de angulo relacionado:




EJEMPLOS DE ANGULOS
RELACIONADOS

Senl135= sen45
Cos135=-cos45
Tan135=-tan45

Sen225= -sen45
Cos225=-cos45
Tan225= tan45
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Sen330= -sen30
330 Cos330= cos30
( Tan330= -tan30
\a A = 30
420 Sen420= sen60

Cos420= cos60

Tan420= tan60
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Procedlmlento para determlnar
Ias Funciones de angulos de 30 y 60:

L - R
Para determlnar las funuones de
" los angulos de 30 y 60 basta
| dibujar un triangulo equilatero y
trazar la bisectriz a uno de sus
angulos. Considerando que los
lados son iguales, tendremos la
hipotenusa y uno de los catetos
para un triangulo con angulos
agudos de 60 y 30 grados
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sen30 =

J3

sen60 :7

! CoOH6( =5
- [tan60 =3
2 ,.J3_2J/3]
o V3 J3 3
 secb( =2

cosiBO’zg

1 V3 _+3
J3 J3 3
csc30 =2

2 N3 _2J3
J3 J3 3
cot30° =+/3

.._::!’.

tan30 =

csc60

sec3Q =

1,.v3 3

cote® = =
V3 VJ3 3




PROCEDIMIENTO PARA
DETERMINAR
LAS FUNCIONES DE ANGULOS
DE 45 GRADOS

~< AL V5
Para determlnar las funciones de los angulo
de 45 grados se debe dibujar un cuadrado y
trazar su diagonal. Como el cuadrado tiene
sus lados iguales , al trazar la diagonal la
misma representa la hipotenusa de los dos
triangulos formados. Calculando la
hipotenusa y teniendo los catetos que son los
lados del triangulo podemos calcular las
funciones trigonomeétricas del angulo de 45
dado que la diagonal divide el angulo de 90
en dos angulos de 45 grados
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UADRANTE

PROCEDIMIENTO PARA
DETERMINAR
LAS FUNCIONES DE ANGULOS

{?i Para determinar las funciones de
, los angulo de cuadrante se debe
“ | dibujar un circulo trigonométrico
| de radio uno. Ubicando el radio
' vector en cada uno de los ejes o
angulo de cuadrante, podemos
determinar las funciones de cada
uno de estos angulos
considerando. que en cada eje
el radio vector sera igual al
mismo cateto, siendo cero el
cateto restante.
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LA { FUNCIONES
ANGULOS ESPECIALES

E.

@ 30 60 45 0 90 180 |270
Sen 1/2 | V3/2 | 1/¥v2 | 0/1=0 | 1/1=1 | 0/1=0 |-1/1=-1
Cos | V32 | 12 | yv2 | 11=1 | o/1=0 [-1/1=-1] 0/1=0
Tan | YVv3 | V3 1 0/1= | 1/0=c0 | 0/-1=0 | -1/0=00
Cot V3 | 1/V3 1 | 1/0=c0 | 0/1=0 | -1/0=c0 | 0/-1=0
Sec | V3 2 V2 | 1/1=1 | 1/0=c0 |1/-1=-1| 1/0=00

2 | 2v3 | V2 |1/0=w | 1/1=1 | 1/0=00 | 1/-1=1

CSC




