1.1 Vectorul de pozitie al unui punct din plan
Consideratii metodologice

1) Se considera cunoscute notiunile studiate anterior : vector legat (segment orientat) si vector
liber, cat si legatura dintre acestia.

2) Se considera cunoscute caracteristicile unui vector , fie el legat fie liber, adica: directie, sens
si modul.

3) Se considera cunoscute notiunile: vectori coliniari respectiv necoliniari, vectori cu acelasi
sens sau de sensuri opuse.

4) Se considera cunoscute operatiile cu vectori : adunarea a doi sau mai multi vectori, inmultirea
cu scalari a vectorilor.

Prezentarea notiunii

Def. Fie in planul 2 un punct fixat O. Daca M este un punct din plan atunci segmentul

orientat OM 17l numim vector legat (de punctul O sau de polul O) sau vectorul de pozitie

al punctului M.

Notatie. Vectorul de pozitie OM se il notam 7y, ; grafic, 1l reprezentam astfel:

Observatii

1. Remarcam faptul ca polul O poate fi fixat arbitrar in plan, in functie de configuratia geometrica
utilizatd .

2. In clasa a X-a se va trata cazul particular al vectorilor de pozitie raportati la polul O , unde O este

originea reperului ortogonal de axe xOy.



