Kapitola 3

Rezy téles

3.1 Rez télesa rovinou

3.1.1 Rez kosého hranolu rovinou - MP

Na jedné z boc¢nich hran télesa najdeme prvni bod fezu. Touto hranou prolozime
pomocnou rovinu napt. kolmou k pudorysné, prusecnice pomocné roviny a roviny
fezu urci prusecik. Body fezu na dalsich hranach najdeme pomoci afinity. Otocenim
roviny fezu a rovin stén do ptdorysny muZeme sestrojit sit sefiznuté casti télesa.

1. na hrané AD najdeme bod A* fezu

a) hranou AD prolozime pomocnou rovinu « kolmou k pudorysné:
AiDy =pro; praNz =
oy € Noar L w9

b) najdeme prusecnici r rovin ¢ a «:
d
p1e Npra = Pir X% Pore T12

d
now Nnaar = Nom 2% Nir = @,
ri = PirNyr = p1a
o = PQT’NQT
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c¢) hledany prvni bod fezu A* je prusecikem AD a 7:
AQDQQ’/‘Q :A§ ﬂ)AT € AlDl

2. k nalezeni dalsich bodu fezu muzeme prokladat dalsi pomocné roviny hranami
nebo vyzijeme osovou afinitu

a) osova afinita mezi rovinou fezu ¢ a rovinou dolni podstavy, coz je pudorysna
7(xy) je uréena osou a dvojici odpovidajicich si boda
osa: ¢ N(Ty) = pryp
dvojice bodu: A; — A}
osova afinita: A(p1p; A1 — A7)

b) pomoci afinity .4 najdeme bod B*:
A Bl — BT
By A; N prp =i (samodruzny bod afinity)
iA* N ByEy = B 2% B € By,

¢) pomoci afinity A najdeme bod C*:
A: Cl — Cf
C1B; N p1p = ii (samodruzny bod afinity)
iiB: N O F, = CF 2% CF € CyF,

3. pro urceni viditelnosti si musime vybrat, zda ji stanovyme pro cast télesa,
ktera zustala ,pod“ nebo ,nad“ rovinou fezu, v tomto piipadé volime cast
,pod“ rovinou a proto ¢ast ,nad* zustane jenom carkované naznacena

a) vytdhneme silné obrysy v pudorysné i narysné:
7T(IL‘y) — AlBlCleA{
V(ZIZ'Z) — AQCQBQBSA%

b) v pudorysné urcime zda je bod Bj viditelny:
bud vyjdeme z toho, Ze B* mé nejvyssi z—kétu ze vsech bodi nebo napf.
prusecik usecek A1 By a B1F; - na AB ma z—kétu 0, na BE mezi 0— 10, takze
urcité vys

b) v nérysné urcime zda je bod Cj viditelny:
vyjdeme z toho, ze C* ma nejvétsi y—kotu ze vsech bodu

c) sefiznutd ¢ast ,pod“ rovinou fezu nezakryva stopy, takze je muzeme vytahnout
silné

4. otoceni obrazce fezu do pudorysny
osa otaceni: p N T = Py
hledany bod: A% = polomér otdceni: 74+

Al € 510 Lpry
s1p N prp = Pis - stied otaceni bodu S

s1¢ sklopime do pudorysny:
Pis=(Ps); A — (AY)
aa?= JAT(AY)]; Af(AY) Lsip

1 skuteénd vzdalenost bodu Ax od py
2 z—kéta bodu A*, vzddlenost A% od osy z1 2
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rae = |Pis(AY)| = |PsAzl;  Af € s

osova afinita A(p1p; A7 — A%)
p1p - osa afinity (mnozina samodruznych bodu)
A} — A’ - dvojice odpovidajicich si bodu afinity

A: B — B}
By A} Np1p = i - samodruzny bod
By €iAy; BiB; L pip

A:Cf— C

C B Np1p = i1 - samodruzny bod
Cs euBy; CiC5 Lpiy

3.1.2 Rez kosého jehlanu rovinou - MP
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Na jedné z bo¢nich hran télesa najdeme prvni bod fezu. Touto hranou prolozime po-
mocnou rovinu napt. kolmou k pudorysné, pruseénice pomocné roviny a roviny fezu
urci prusecik. Body fezu na dalsich hranach najdeme pomoci kolineace. Otocenim
roviny fezu a rovin stén do ptudorysny muZeme sestrojit sit sefiznuté ¢asti télesa.

1. na hrané AV najdeme bod A* fezu

a) hranou AV prolozime pomocnou rovinu a kolmou k pudorysné:
AVi=pia; pranNzio=a,
gy € noar L w9

b) najdeme prusecnici r rovin ¢ a «:

plgoﬂplazplrid)f’grexm
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Mgr.

d
N9 N ngax = Nor 25 Nir = a,
r. = PirNyr = pra
o = PQT’NQT’

hledany prvni bod fezu A* je prusecikem AV a r:
AQ‘/QQTQ :A; Ld)AT € Al‘/l

. k nalezeni dalsich bodu fezu muzeme prokladat dalsi pomocné roviny hranami

nebo vyzijeme stredovou kolineaci

sttedovou kolineace mezi rovinou fezu ¢ a rovinou dolni podstavy, coz je
pudorysna 7(xy) je uréena vrcholem, osou a dvojici odpovidajicich si bodu
vrchol: V;

osa: p Nm(xy) = p1y

dvojice bodu: A; — A

sttedova kolineace: K(Vi,p1p; Ay — A7)

pomoci kolineace K najdeme bod B*:
K : Bl — BT
B1A; N pre =i (samodruzny bod kolineace)

ord

iA* N BV, = B 2% B € ByVs

pomoci kolineace K najdeme bod C*:
K:C— Cf
C1B;1 N p1p = ii (samodruzny bod kolineace)

iiB: N C Vi = Cr 2% 5 € OV

pomoci kolineace K najdeme bod D*:
K : Dl — DT
D1 A1 N pyp = idii (samodruzny bod kolineace)

ord

itiA} N DV, = Df 2% Dk € DyVy

. pro urceni viditelnosti si musime vybrat, zda ji stanovyme pro cast télesa,

ktera zustala ,pod“ nebo ,nad* rovinou fezu, v tomto piipadé volime ¢ast
,pod“ rovinou a proto ¢ast ,nad* zustane jenom carkované naznacena

vytahneme silné obrysy v pudorysné i narysné:
W(xy) — AlBlchl
v(xz) — AyCyCy Dy AS

v pudorysné uréime zda je obrazec fezu viditelny:
vyjdeme z toho, ze V ma nejvyssi z—kotu ze vSech bodu, body fezu lezici
na hranach maji sice nizsi z—koty, ale nejsou ni¢im zastinény

v narysné urc¢ime zda je bod Bj viditelny:
vyjdeme z toho, ze Bf ma nejvetsi y—kotu ze vSech bodu, takze Bj je viditelny,
neviditelna je pouze hrana D, D}

sefiznuta ¢ast ,pod“ rovinou rezu nezakryva stopy, takze je muzeme vytahnout
silné
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4. otoceni obrazce fezu do pudorysny
osa otaceni: p N = p1p
hledany bod: A% = polomér otdcent: r 43

AT € s10 Lpro
s1p N p1p = Pis - stied otaceni bodu S

s1¢ sklopime do pudorysny:
Pis = (Ps); A — (AY)
zat= [AT(AT)]; Af(A) Lsip

ras = |Pis(A")| = [PisAGl; - AG € s1p

osova afinita A(pyp; A} — A%) - k otdceni je vzdy piifezena osova afinita
p1p - osa afinity (mnozina samodruznych bodu)
A} — A’ - dvojice odpovidajicich si bodu afinity

A:Bf — B
By AT Np1p = i - samodruzny bod
B! €iA:;, BiB: Ll pyp

A:Cf— C
CyBY Np1p = 14 - samodruzny bod
CreuB);, CiCrLpy

A: Dy — D}
DT A} Np1p = 141 - samodruzny bod
D €iiiAs;  DiD* L piop

3
4

skuteénd vzdédlenost bodu Ax od py
z—kéta bodu A*, vzdalenost A3 od osy z1 2
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3.2 Sit télesa

3.2.1 Sit sefiznuté ¢asti kosého jehlanu - MP

Otoc¢ime roviny boé¢nich stén do pudorysny, protoze téleso na ptudorysné stoji, budou
osami otaceni ptimo hrany podstavy.

1. vrcholem V' prolozime pomocnou rovinu 5 kolmo k m(zy) a kolmo k hrandm
AlDl, BlCl:
‘/1 < plﬁ 1 AlDl(J_ BlCl)
sklopime 8 do m(zy):
(Vi =2y =0(Va,12) A (V)VI LB

2. otocime sténu ADV':
liv(V)| = ivV1,| A V1, €pf
A =A1,,D,=D1, = AADV1,
Ar P A0 € AV,
D; 2% D10 € D,V1,
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3. oto¢ime sténu BCV:
(V)| =10V2,| A V2,€pp
B, = Blo, Cl = Clo - ABlCﬂ/QO

B: "5 1o € BV2,

Cr AR 010 € 112,

4. otocime sténu ABV:
protoze uz zname skutecnou velikost hran AV, BV nemusime skldpét dalsi
pomocnou rovinu, ale rovnou sestrojime otoc¢eny trojihelnik A; B1V'3,:
|V30A1| = |V10A1| AN |V3031’ = |V2()Bl‘ — AAlBlVBO
body fezu muzeme rotovat kolem ptislusnych pudorysnych vrcholu podstavy:
rot(A;) : A*1, — A*3,
rot(By) : B*2, — B*3,

5. oto¢ime sténu C'DV':
|V4001‘ = |V2001| N |V40D1’ = |V10D1| — AC1D1V4O
body fezu muzeme rotovat kolem ptislusnych pudorysnych vrcholu podstavy:
rot(Cy) : C*2, — C*4,
rot(Dy) : D*1, — D*4,
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