Formulari geometria diferencial de corbes

Donada una corba C' amb representacié parametrica v : [a, b] — R?, definim:

Triedre de Frenet: {?(t),ﬁ(t),g(t)}a
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o les expressions equivalents: g(t)
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Cercle osculador

1 . 1
Centre : () + ﬁ(t)ﬁ(t) ,  Radi: -5

Evoluta

evoluta(t) = v(t) + D) (t) amb (k(t) # 0)

Corbes offset a ”distancia” d

Bu(t) = 7(t) + AN (t) .

Continuitat geometrica d’unié de dues corbes
G quan 'extrem final és 'extrem inicial.
(1 quan és Gy i les rectes tangents sén iguals en el punt d’unié.

G2 quan és G i té cercles osculadors (curvatures) iguals en el punt d’unié.



