Aruncarea de la nivelul solului si aterizarea la acelasi nivel
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Se folosesc notatiile:
O (O, 0) — punctul de aruncare, nivel 0 (nivelul solului)
B (R, 0) — punctul de sosire, nivel 0

R —distanta parcursa (pe orizontald)
T —timpul

H -inaltimea maxima pana la care ajunge obiectul

R
\Y (E, Hj —varful parabolei (punct de intoarcere)

A(%,Oj — proiectia lui V pe axa OX



g oy 2
Vo = Vo, TV

. 2 2
oy VO _VOX +V0y

Voy =V, COS 0, V,, =V, Sing
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V, = Vo, Vte[0,T] constant = R=v,, T = v, :TB

VvV, =0=> v, =—
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V, =V, — gt.Inpunctul V avem t =

in punctul A: Xz%, t:%, 6 =0.iInpunctul B: y=0

Deplasarea pe orizontald: X = V,,t (miscare uniforma, viteza constanta)
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Deplasarea pe verticala: y =V, t - L (miscare uniform variata, acceleratia constanta)

Cazul I: Dacd stim unghiul @ sidistanta R
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Elimindm t din ultimele 2 ecuati: t=—= y =V, - ———-—5 = X——=—-
\Y
0x

gT* .
unde y =Xtgé - R - X (o parabold).

y =0 in punctele Osi Bdeci X, =0, X, =R
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Pe de altd parte, Y =0 < xtgé — gTZ x? =0, de unde X =0, X%, =M'
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2Rtg6’:1 deunde T :—“ZRgtge (l)
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Din cele doua expresii ale lui X, =
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In varful V: t =3 si v, =0, deunde v, =gt.

y:Hs,it:%,deundeH:VOy ————— — =0 =" —=




Tinand cont de (1) = H :Rt_gé?
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e Aflarea lui Vv,

. Din (1) avem
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J2Rgtg o AR
T= VRGO si nlocuind Tn ultima relatie v, = R = 2 , de unde
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‘/ ,adicd V) = ——— Rgsin 20 02 = (3)
sin26 sin 249

Deci, atunci cand unghiul @ si distanta R sunt date (pot fi mdsurate) putem afla T, H, v, cu formulele

(1) (2). (3).
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Avem V,, =V, C0SE . Pe de altd parte V,, = —. Din cele doud rezultd v, =
T

Cazul Il: Daca stim unghiul @ si viteza initiald V,, atunci
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Din VO2 = _Rg (3) rezultd R :M (4)
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Din H :Rt_gé? (2) rezultd H :W (5)
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Din T :—“gg (1) rezultd T = g =T :ﬂ(
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