Consideratii metodologice
1) Exprimarea vectorului de pozitie al mijlocului unui segment dat in functie de vectorii de

pozitie ai capatelor segmentului se obtine sub forma de caz particular din formula
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M= unde M este un punct de pe segmentul (AB), % = k, iar vectorii de pozitie

sunt legati intr-un pol O , arbitrar fixat in plan.

» Daca M este mijlocul segmentului, atunci k=1 si obtinem: [y = -—

Observam ca exprimarea vectorului 74, este indepenedentd de alegerea polului O, adica

formula este valabila indiferent de polul utilizat.
2) Daca in vreun enunt nu este specificat polul ales, atunci se considera ca acesta este un punct

oarecare O din plan.

3) In baza formulei de mai sus se poate pune in evidenta o alta conditie necesara si suficienta ca

un patrulater convex sa fie paralelogram. Ilustram asta prin aplicatia de mai jos.
Aplicatie
Aritati ci un patrulater ABCD este paralelogram & 7, + ¥ =g +7p.
Rezolvare

Alegem polul O ca fiind un punct oarecare din planul patrulaterului.

Au loc echivalentele: ABCD paralelogram < (AB/CD, AB=CD) < AB=CD <
PPy =T — Ty Pyt T = Py + P
Observatie

I: TatTc _ Te¥Tp

2
diagonalelor [BD] si [AC] sunt egali, adica ceste diagonal au acelasi mijloc.

Ultima egalitate , scrisa si astfe , spune ca vectorii de pozitie ai mijloacelor



