Kapitola 1

Ko6tované promitani

Definice: Kolmé promitdni na jednu prumétnu nazjvame kétovangm promitanim.

Prumét bodu
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bodem v prostoru vedeme kolmici k prumétné, prusecik této kolmice oznacime jako
prumeét bodu

A — A;1(5) - bod A se promita do bodu A; prumétny, ¢islo v zdvorce se nazyva
kéta a je to orientovand vzdédlenost bodu od prumétny, body ,nad“ (piipadné
,pred“) prumétnou maji kladné kéty, body ,pod“ (,za“) zaporné

obvykle budeme uvazovat ,,vodorovnou“ prumétnu (pudorysna 7(zy) - index 1),
ale muze byt i svisld (narysna v(xz) - index ;) piipadné obecnd
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Primka

Primét primky
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prumeét primky uréime pomoci prumétu dvou ruznych bodu této primky
q(A, B) A — A1(2),B — B1<5) = Q1<A1(2>,Bl(5>)
bod P = P;(0) je prusecik primky s prumétnou a nazyva se stopnik

Sklopeni primky

vvvvvv

deme pomoci ni hledat stopniky, vzdalenosti dvou ruznych bodu na ptimce, ptipadné
odchylku piimky od prumétny (tihel «)
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e v bodech A;(2), By(5) sestrojime kolmice na piimku ¢; (sklapéni je specidlni
varianta otaceni a skutecné body A, B se pii sklapéni pohybuji po kruznicich
se stfedy v bodech A;(2), By(5), které se promitaji do téchto kolmic)
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e na pomocné kolmice naneseme koty obou bodu:

(A)AL(2)] = 2 A (A)A1(2) L gr; A1(2) 225 (A)!
(B)By(5)] =5 A (B)By(5) L qu; By (5) % (B)

(q) = (A)(B)
e prusecik prumétu pifmky ¢; se sklopenou (q) je stopnik P = P;(0)
e vzdalenost bodu (A), (B) je skuteéna velikost tsecky AB

e velikost dhlu prumeétu pifmky ¢; a sklopené (q) je skutecna velikost odchylky
piimky ¢ od prumétny

lzjednoduseny zéapis, bod A;(2) sklopenim zobrazime na bod (A)
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Rovina

Zobrazeni roviny

protoze je prumétem obecné roviny celd prumétna, budeme k praci s rovinou po-
tfebovat zndt jeji prusecnici s prumétnou (stopa) a hlavni piimku(y) pripadné jeji
spadové meéritko

rovina zadana tremi ruznymi body ABC, stopu uré¢ime pomoci stopnik piimek
roviny urcenych body ABC

Specialni primky roviny
hlavni piimky (h{) roviny jsou rovnobézné s prumétnou, vsechny jejich body maji
stejné kéty a jsou rovnobézné se stopou roviny

spadové primky (s7) roviny jsou kolmé ke stopé roviny a ke véem piimkam hlavnim

(A)

X+
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Otoceni roviny

otoceni roviny je dulezita konstrukce pro zjisténi skuteéného tvaru a skuteénych
rozméru rovinnych obrazcu

e otacime vzdy rovinu do prumétny = osou otaceni musi byt jejich prusecnice
neboli stopa:

or =p] = o Nm(zy)

e pro libovolny vhodny? bod roviny najdeme polomér otaceni, coz je skutecna
vzdélenost tohoto bodu od osy otdceni (stopy) - bodem prolozime spadovou
piimku roviny a v jejim sklopeni najdeme vydalenost otaceného bodu od
stopniku spadové piimky - hledany polomér otaceni rx

Ki(3) € s Lpf; sTNpf = P;

Ki(3) 2 (K'); Py = (P*)

rg = |(K')Py|

e bod K otocime do prumeétny - zndme jeho stied otoc¢eni P} a polomeér otoc¢eni
e = (KPS,
bod K se pohybuje po kruznici, kterd se promita do spadové piimky s7, otocené
body K,, K lezi na s{ ve zdalenosti rx od P}, obvykle dal pracujeme s bodem
K,, ktery lezi v opacné poloroviné nez K aby se neptekryvaly prvni a otocené
pruméty obrazcu, pokud ale v opacné poloroviné neni dost mista, pouzijeme
K,

Znemél by byt ani moc blizko ani moc daleko od stopy
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e afinita?® je pfifazena kazdému otdceni, uréena je osou afinity, kterd splyva
s osou otaceni neboli stopou roviny a dvojici odpovidajicich si bodu -
prvni a oto¢eny prumét jednoho bodu:

A(pT; Ki(3) — Ko)

pomoci afinity muzeme snadno odvodit zbyvajici body do otoceni, pripadné
body sestrojené v otoceni vratit do prvnich prumétu:

A:M1<6)—>Mo AZL1(2)—>LO
Mi(6)K(3) Np] = P! M (6)L2) Np] = Py
M, € PFK, A My(6)M, L p] L, € PTM, A Li(2)L, L pg

e otocCené obrazce vykreslujeme obvykle ¢erchované

Pruseénice dvou rovin

dvé ruznobézné roviny se protinaji v primce, k nalezeni jejich alespon dvou ruznych
bodi muzeme vyuzit pruseciky hlavnich piimek obou rovin o stejnych kétéch (lezicich
ve stejnych hladinéch)
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e specialni hlavni primkou je i stopa, najdeme prisecik stop P/, ktery je soucasné
stopnikem prusecnice

e najdeme prusecik dvou hlavnich primek o kété 5 - Hy(5), hlavni piimku roviny
¢ sestrojime pomoci sklopeni spadové primky s‘f

3je prostorové rovnobézné zobrazeni mezi dvojici rovin
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e kdyz doplnime dalsi hlavni piimky o celociselnych kotéch, ziskdvame vrs-
tevnicovy plan ¢asti terénu daného touto dvojici rovin, kvuli prehlednosti
doplnujeme viditelnost pro vsechny piimky (i stopy)
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Deskriptivni geometrie

Prusecik primky a roviny
pro nalezeni prusec¢iku vzajemné ruznobézné primky a roviny musime touto primkou
prolozit (libovolnou) pomocnou rovinu, pruse¢nice pomocné roviny a zadané roviny

protne danou primku v hledaném pruseciku
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e piimkou ¢ = DE prolozime pomocnou rovinu a:
py = E1(0)F1(0), bod F1(0) si volime libovolné vhodné

Dy(6) € hy'(6) || p?
e v roviné o dané stopou p{ = B;1(0)C4(0) a bodem A, (8) najdeme hlavni piimku
hi(6)
e prusecnici r rovin « a ¢ uréime pomoci pruseciku primek ve stejnych hladinach
pyNpi =1
hi(6) N h{(6) = H,

" = P{Hl
e bod R najdeme jako prusecik primek ¢ a r:

Ri=qgnNmn
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